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ロータリエンコーダ Rotary Encoder

EC206E／Fシリーズ EC206E／F Series
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プリント板取付け穴寸法図（t＝1.6）
P.C.board mounting hole dimensions

プリント板取付け穴寸法図（t=1.6）
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出力波形
Output wave

A

B

CW

Detent position
軸停止位置

取付け穴寸法
Mounting hole dimensions
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ハーネス
Harness Model 0184-150

JST:PHR-6
AWG28 UL1007

JST:PHR-6

Pin No.1

150

1：赤　Red
2：緑　Green
3：白　White
4：黒　Black
5：紫　Purple
6：黄　Yellow

EC206E025A EC206F025A

EC206［　］025C

EC206［　］025D

EC206［　］025B

for EC206E/F025B
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（1）CW : The phase A rises when the phase B is low level（0）.

CCW : The phase A rises when the phase B is high level（1）.

（2）At the detent position both of phase A and B is low level（0）.

Output wave

（1）CWではB相｢0｣の時A相が立ち上がり、CCWではB相｢1｣の時

A相が立ち上がる。
（2）軸の停止位置ではA相、Ｂ相共に｢0｣です。

出力波形




